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(54) Bezeichnung: Behandlungsinstrument fur ein Endoskop 

(57) Zusammenfassung: Bn bipolares Hochfrequenz-Be- 
handlungsinstnjment(IOO) umfassteinen Einfuhrteil (104), 
der dutch einen Instrumentenkanal eines Endoskops in den 
menschlichen Korper einfuhrbar ist An dem distalen Ende 
des Einfuhrteils (104) ist eine Elektrodenanordnung (109) 
angeordnet Die Elektrodenanordnung (109) umfasst ein 
Halteelement (120) mit einem Spalt (124), zwei Bolzen 
(128), die so an dem HatteeJement (120) gehalten sind, 
dass sie den Spalt (124) in Querrichtung durchsetzen, so- 
wie zwei Elektroden t110a, 110b). Die beiden Elektroden 
(110a, 110b) sind schwenkbar an den beiden Bolzen (128) 
gehalten, so dass sie zangenartig geoffnet und geschlos- 
sen werden konnen. En isolierender Block (1 30) ist in dem 
Spalt (124) zwischen den beiden Elektroden (110a, 110b) 
angeordnet Der Block (130) verhindert, dass die Dektro- 
den (110a, 110b) innerhalb des Spalls (124) einen Kurz- 
schluss verursachen. Die beiden Bolzen (128) werden in 
den Block (130) gepresst, so dass sie sich nicht von dem 
Block (130) und damit von dem Halteelement (120) Idsen. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung betriffi ein fur ein Endoskop 
bestimmtes Behandlungsinstrument, das mit einem 
Behandlungsteil versehen ist, der zwei am distalen 
Ende des Behandlungsinstrumentes schwenkbar ge- 
haltene Manipulationselemente umfasst und nach Art 
einer Zange arbeitet. 

Stand der Technik 

[0002] Behandlungsinstrumente fur Endoskope mit 
solchen wie Zangen arbeitenden Behandlungsteilen 
sind beispielsweise Biopsiezangen, Greifzangen, 
Zangen zur Blutstillung, Pinzetten oderdergleichen. 
[0003] Fig. 1 zeigt den distalen Endabschnitt eines 
herkommlichen Behandlungsinstrumentes, das mit 
einem wie eine Zange arbeitenden Behandlungsteil 
versehen ist. Dieses Behandlungsinstrument hat 
eine flexible Hulle 1 und ein Halteelement 2, das am 
distalen Ende der Hulle 1 angebracht ist. Das Halte- 
element 2 ist mit einem Spalt 3 konstanter Breite ver- 
sehen. Ein Lagerbolzen 5 ist am distalen Ende des 
Spalts 3 so gehalten, dass er diesen quer, d.h. in 
Richtung seiner Breite, durchsetzt. 
[0004] An dem Lagerbolzen 5 sind zwei Manipulati- 
onselemente 4 schwenkbar montiert. Die proximalen 
Enden der Manipulationselemente 4 sind mit zwei 
Betatigungsdrahten 6 verbunden, die durch die Hulle 

1 gefuhrt sind. Die beiden Betatigungsdrahte 6 wer- 
den langs der Hulle 1 vorgeschoben und zuruckgezo- 
gen, urn die beiden Manipulationselemente 4 nach 
Art einer Zange zu offnen und zu schlielien. 

[0005] Der Lagerbolzen 5 ist an dem Halteelement 

2 montiert, indem er in zwei Durchgangslocher 10 
eingesetzt ist, die an dem Halteelement 2 beiderseits 
des Spalts 3 ausgebildet sind. Da ein Kopf 5a des La- 
gerbolzens 5 einen gegenuberdem ubrigen Teil ver- 
gro&erten Durchmesser hat, geht der Lagerbolzen 5 
nicht durch die Durchgangslocher 10 hindurch. Nach- 
dem der Lagerbolzen 5 in die Durchgangslocher 10 
eingesetzt ist, wird er an dem Halteelement 2 befes- 
tigt, indem seine Spitze 5b gesenkgeschmiedet wird. 
[0006] Der so ausgebildete Lagerbolzen 5 lost sich 
auch dann nicht von dem Halteelement 2, wenn eine 
starke Kraft in der Richtung, die von seinem Kopf 5a 
zu seiner Spitze 5b weist, auf ihn wirkt, da der durch- 
messergrofie Kopf 5a des Lagerbolzens 5 nicht 
durch die Durchgangslocher 10 treten kann. Da je- 
doch die gesenkgeschmiedete Spitze 5b des Lager- 
bolzens 5 vergleichsweise einfach verformt werden 
kann, lost sich der Lagerbolzen 5 vergleichsweise 
leicht aus dem Halteelement 2, wenn er in die Rich- 
tung, die von seiner Spitze 5b zu seinem Kopf 5a 
weist, gedruckt oder gezogen wird, was zu einer De- 
montage des Endabschnitts des Behandlungsinstru- 
mentes fuhrt. 

[0007] Urn das Halteelement 2 isolierend auszubil- 
den, besteht es in der Regel aus einem nicht-metalli- 
schen Material. In diesem Fall kann die Spitze 5b des 



Lagerzapfens 5 nicht unter Anwendung einer starken 
Kraft gesenkgeschmiedet werden, da das Halteele- 
ment 2, das eine geringere mechanische Festigkeit 
als aus Metall bestehende Elemente hat, leicht bricht. 
Infolgedessen kommt es haufig vor, dass der Lager- 
bolzen 5 nur unzureichend gesenkgeschmiedet wird 
und sich leicht von dem Halteelement 2 lost. 

Aufgabenstellung 

[0008] Aufgabe der Erfindung ist es, ein fur ein En- 
doskop bestimmtes Behandlungsinstrument anzuge- 
ben, bei dem vermieden wird, dass sich der ein Ma- 
nipulationselement schwenkbar haltende Lagerbol- 
zen leicht von dem Behandlungsinstrument lost. 
[0009] Die Erfindung lost diese Aufgabe durch das 
Behandlungsinstrument mit den Merkmalen des An- 
spruchs 1 . Vorteilhafte Weiterbildungen sind in den 
Unteranspriichen angegeben. 
[0010] Bei dem erfindungsgema&en Behandlungs- 
instrument mussen die Endabschnitte des Bolzens 
nicht gesenkgeschmiedet werden, urn den Bolzen an 
dem Halteelement zu befestigen, da der Abstands- 
halter verhindert, dass sich der Bolzen von dem Hal- 
teelement lost. Dadurch wird verhindert, dass sich 
der Bolzen und die beiden Manipulationselemente in- 
folge einer Verformung eines gesenkgeschmiedeten 
Abschnitts von dem Halteelement losen. 
[0011] In einer vorteilhaften Weiterbildung wird der 
Bolzen in das Abstandselement gepresst, urn es fest 
darin einzupassen. Das Abstandselement hat vor- 
zugsweise ein Durchgangsloch, dessen Innendurch- 
messer kleiner als der Auliendurchmesser des Bol- 
zens ist, so dass der Bolzen in das Durchgangsloch 
gepresst werden kann. 

[0012] In einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung 
umfasst das Behandlungsinstrument zwei Bolzen der 
oben beschriebenen Art, die beide in das Abstandse- 
lement gepresst wenden. Jedes der beiden Manipula- 
tionselemente kann schwenkbar an dem ihm zuge- 
ordneten Bolzen montiert werden, so dass sich die 
Manipulationselemente nach Art einer Zange offnen 
und schlieften lassen. Vorzugsweise ist das Abstand- 
selement mit zwei Durchgangslochern versehen, die 
parallel zueinanderangeondnetsind und Innendurch- 
messer haben, die kleiner als die Auliendurchmesser 
der Bolzen sind. Die Bolzen sind jeweils in das ihnen 
zugeordnete Durchgangsloch gepresst! 
[0013] Die beiden Manipulationselemente sind vor- 
zugsweise Elektroden, die durch den Abstandshalter 
elektrisch voneinanderisoliert sind. Der Abstandshal- 
ter besteht beispielsweise aus Polytetrafluorethylen 
oder einer Keramik. 

[0014] In dem vorstehend beschriebenen Fall sind 
die Manipulationselemente vorzugsweise an eine 
Hochfrequenz-Stromversorgung anschlie&bar. 
[00 1 5] Vorzugsweise besteht das Halteelement aus 
einem isolierenden Material. 
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Ausfuhrungsbeispiel 

[0016] Die Erfindung wird im Folgenden an Hand 

der Figuren naher erlautert. Darin zeigen: 

[0017] Fig. 1 eine perspektivische Ansicht eines 

herkommlichen Behandlungsinstrumentes fur ein En- 

doskop, 

[0018] Fig. 2 ein bipolares Hochfrequenz-Behand- 
lungsinstrument als Ausfuhrungsbeispiel, das an 
eine Hochfrequenz-Stromversorgung angeschlossen 
ist, 

[0019] Fig. 3 eine perspektivische Ansicht des dis- 
talen Endes des in Fig. 2 gezeigten bipoiaren Hoch- 
frequenz-Behandlungsinstrumentes, 
[0020] Fig. 4 eine teilweise geschnittene Seitenan- 
sicht des distalen Endes des in Fig. 2 gezeigten 
Hochfrequenz-Behandlungsinstrumentes, 
[0021] Fig. 5 eine Schnittansicht des distalen En- 
des des Hochfrequenz-Behandlungsinstrumentes in 
Blickrichtung des in Fig. 4 gezeigten Pfeils A, 
[0022] Fig. 6 eine perspektivische Explosionsdar- 
stellung einer Elektrodenanordnung, die am distalen 
Ende des in Fig. 2 gezeigten Behandlungsinstru- 
mentes angebracht ist, 

[0023] Fig.7A und 7B die rechte Seite bzw die 
Ruckseite eines isolierenden Blocks der Elektroden- 
anordnung, und 

[0024] Fig. 8 eine Schnittansicht der Elektrodenan- 
ordnung langs der In Fig. 4 gezeigten Linie VIII-VIII. 
[0025] Im Folgenden wird ein Ausfuhrungsbeispiel 
unter Bezugnahme auf die Figuren beschrieben. 
[0026] Fig. 2 zeigt schematisch ein bipolares Hoch- 
frequenz-Behandlungsinstrument 100, das an eine 
Hochfrequenz-Stromversorgung 200 angeschlossen 
ist und ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung dar- 
stellt. 

[0027] Das Behandlungsinstrument 100 umfasst ei- 
nen Bedienteil 102 und einen Einfuhrteil 104, der mit 
dem distalen Ende des Bedienteils 102 verbunden 

ist. 

[0028] Form und GroBe des Einfuhrtetls 1 04 sind so 
gewahlt, dass dieser durch einen Instrumentenkanal 
des nicht gezeigten Endoskops in eine Kdrperkavitat 
eingefuhrt werden kann. Der Einfuhrteil 104 umfasst 
eine langgestreckte und flexible Hulle 106 sowie zwei 
elektrisch leitende Drahte 108, die gleitend durch die 
Hulle 106 gefuhrt sind und von denen nur einer ge- 
zeigt ist. Die Hulle 106 besteht aus einem isolieren- 
den Material wie Polytetrafluorethylen (PTFE). Die 
Hulle 106 ist beispielsweise 1 m bis 2 m lang und hat 
einen AuRendurchmesser von beispielsweise 2 mm 
bis 3 mm. 

[0029] An dem distalen Ende des Einfuhrteils 1 04 ist 
eine Elektrodenanordnung 109 montiert. Die Elektro- 
denanordnung 109 umfasst einen Behandlungsteil, 
der durch eine erste Elektrode 110a und eine zweite 
Elektrode 110b, d.h. zwei Manipulationselemente, 
gebildet ist, die mit den Drahten 108 verbunden sind. 
[0030] Der Bedienteil 102 umfasst einen zylindri- 
schen Teil 112 und einen Stabteil 114, der gleitend in 



den zylindrischen Teil 112 eingesetzt ist. 
[0031] Der zylindrische Teil 112 hat an seinem pro- 
ximalen Ende eine umlaufende Nut 112a. Der Benut- 
zer des Behandlungsinstrumentes 100 kann den Be- 
dienteil 112 halten, indem er die Nut 112a mit seinem 
Zeigefihger und seinem Mittelfinger greift. 
[0032] Der Stabteil 114 hat einen Ring 114a, in <jen 
der Benutzer seinen Daumen stecken kann, urn den 
Stabteil 114 in dem zylindrischen Teil 112 vor- und zu- 
ruckzubewegen. 

[0033] Der Stabteil 114 ist mit den beiden Drahten 
108 in dem zylindrischen Teil 112 so verbunden, dass 
die Drahte 108 in der Hulle 106 vorgeschoben und 
zuruckgezogen werden, wenn der Stabteil 114 ge- 
genuber dem zylindrischen Teil 112 vor- und zuruck- 
bewegt wird. Die beiden Drahte 108 konnen aneinan- 
der befestigt sein, so dass sie in die Hulle 106 ge- 
meinsam, d.h. als Einheit, gleiten, um die beiden 
Elektroden 110a, 110b gleichzeitig zu bewegen. 
[0034] Die leitenden Drahte 108 sind uber zwei An- 
schlussteile 116, die an der Seitenflache des zylindri- 
schen Teils 112 angeofdnet sind, losbar an Stromver- 
sorgungsleitungen der Hochfrequenz-Stromversor- 
gung 200 angeschlossen. Einer der beiden Drahte 
108 ist mit dem positiven Anschluss und der andere 
mit dem negativen Anschluss der Stromversorgung 
200 verbunden. 

[0035] Fig. 3 zeigt das distale Ende des in Fig. 2 
gezeigten Behandlungsinstrumentes 100 in einer 
perspektivischen Ansiqht. Fig. 4 zeigt eine teilweise 
geschnittene Seitenan§icht des distalen Endes des in 
Fig. 2 gezeigten Behandlungsinstrumentes. Fig. 5 
zeigt eine Schnittansicht des distalen Endes des Be- 
handlungsinstrumentes 100 in Blickrichtung des in 
Fig. 4 gezeigten Pfeils A. Die Fig. 4 und 5 zeigen zu- 
sammengesetzte Ansiehten, in denen auf verschie- 
denen Positionen bezogene Querschnittsansichten 
miteinander kombiniert sind. 
[0036] Die Elektrodenanordnung 109 umfasst ein 
Halteelement 120, an dem die erste Elektrode 110a 
und die zweite Elektrode 110b schwenkbar gehalten 
sind. Das Halteelement 120 besteht aus einem isolie- 
renden Material, z.B. einem starren Kunststoff oder 
einer Keramik, und ist an dem distalen Ende der fle- 
xiblen Hulle 106 montiert. 

[0037] Wie in Fig. 5 gezeigt, hat das Halteelement 
120 zwei Arme 122, die sich parallel zueinandernach 
vorne erstrecken und zwischen sich einen Spalt 
(Aussparung, Schlitz) 124 konstanter Breite bilden. 
An den Armen 122 sind zwei Bolzen oder Stifte 128 
nahe ihren distalen Enden so gehalten, dass sie den 
Spalt 124 quer, d.h. in Richtung seiner Breite, durch- 
setzen. 

[0038] Die beiden Bolzen 128 sind so gehalten, 
dass sie parallel voneinander beabstandet sind und 
senkrecht zu einer ersten inneren Seitenflache 124a 
und einer zweiten inneren Seitenflache 124b des 
Spalts 1 24 ausgerichtet sind . Die Bolzen 1 28 sind fer- 
ner so angeordnet, dass die Mittelachse B des Halte- 
elementes 120 zwischen den beiden Bolzen 128 ver- 
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lauft Die Bolzen 128 bestehen beispielsweise aus 
EdelstahL 

[0039] Wie am deutlichsten aus Fig. 4 hervorgeht, 
sind die erste Elektrode 110a und die zweite Elektro- 
de 110b zurn Teil in den Spalt 124 des Halteelemen- 
tes 120 eingesetzt und an jeweils einem der beiden 
Bolzen 128 gehalten. Die Elektroden 110a und 110b 
konnen sich nach Art einer Zange offnen und schlie- 
(ien. Die Elektroden 110a und 110b konnen also zwi- 
schen einer mit durchgezogenen Linien dargestellten 
geschlossenen Stellung, in der sie sich in Kontakt 
miteinander befinden, und einer mit Strichpunktlinien 
dargestellten geoffneten Stellung, in der sie vonein- 
ander beabstandet sind, bewegt werden. 
[0040] Die hinteren oder proximalen Enden der 
Elektroden 110a und 110b sind jeweils mit einem der 
Drahte 108 verbunden. Die Drahte 108 sind jeweils 
mit Ausnahme ihres Endabschnitts 108a, an dem sie 
mit der zugehorigen Elektrode 110a bzw. 110b ver- 
bunden sind, mit einem isolierenden Rohr 126 urn- 
hullt. 

[0041] In dem Spalt 124 des Halteelementes 120 ist 
ein elektrisch isolierender Block 130 vorgesehen, der 
verhindert, dass die beiden Elektroden 110a und 
110b in dem Spalt 124 miteinander in Kontakt kom- 
men. Der isolierende Block 130 ist zwischen den bei- 
den Elektroden 110a und 110b angeordnet und an 
den beiden Bolzen 128 gehalten. 
[0042] Fig. 6 zeigt eine perspektivische Explosions- 
darstellung der Elektrodenanordnung 109. Der einfa- 
cheren Darstellung wegen ist in Fig. 6 das Halteele- 
ment 120 nicht gezeigt. 

[0043] Die beiden Elektroden 110a und 110b sind 
jeweils als langliches Element ausgebildet und beste- 
hen aus einem leitenden Material, z.B. EdelstahL Die 
beiden Elektroden 110a, 110b umfassen jeweils ei- 
nen vorderen oder distalen Teil 140 und einen hinte- 
ren oder proximalen Teil 142. Sind die Elektroden 
110a und 110b an dem Halteelement 120 montiert, 
so sind ihre vorderen Teile 140 auRerhalb des Spalts 
124 und ihre hinteren Teile 142 zwischen den beiden 
Armen 122 angeordnet. 

[0044] In dem hinteren Teil 142 der jewelligen Elek- 
trode 110a, 110b sind zwei Durchgangslocher 144 
und 146 ausgebildet Das erste toch 142 bildet ein 
Lagerloch und ist etwa in der Mitte der jeweiligen 
Elektrode 110a, 110b angeordnet Das andere Loch 
146 bildet ein Verbindungsloch und ist in der Nahe 
des hinteren Endes der jeweiligen Elektrode 110a, 
110b ausgebildet 

[0045] Die beiden Elektroden 110a, 110b sind 
schwenkbar an dem Halteelement 120 montiert, in- 
dem die Bolzen 128 in ihre Lagerlocher 144 einge- 
setzt sind. 

[0046] Die Spitze des jeweiligen Drahtes 108, die 
aus dem isolierenden Rohr 126 heraussteht, ist durch 
das Verbindungsloch 146 der zugehorigen Elektrode 
110a, 110b gefuhrt und dadurch mit letzterer verbun- 
den. 

[0047] Der hintere Teil 142 der jeweiligen Elektrode 



110a, 11 0b ist etwas gebogen, so dass die in der Hul- 
le 106 vor- und zuruckgleitenden Drahte 108 die 
Elektroden 110a, 110b urn die jeweiligen Bolzen 128 
zwischen der geschlossenen und der geoffneten 
Stellung schwenken. 

[0048] Der vordere Teil 140 der jeweiligen Elektrode 
110a, 110b ist becherformig. Die Elektroden 110a, 
110b sind so angeordnet, dass die becherformigen 
Teile an ihren konkaven Seiten miteinander in Kon- 
takt kommen, wenn sich die Elektroden 110a und 
110b in der geschlossenen Stellung befinden. 
[0049] Es ist darauf hinzuweisen, dass die Form des 
jeweiligen vorderen Teils 140 nicht auf die oben be- 
schriebene Form beschrankt ist. So ist eine beliebige 
Form moglich, einschliefclich einer Stangenform. 
[0050] Die Bolzen 128 haben jeweils abgesehen 
von ihrer Spitze 128a konstanten Durchmesser. Die 
Spitze 128a hat einen kleineren Durchmesser als der 
mit 128b bezeichnete ubrige Teil oder Korper des je- 
weiligen Bolzens 128. 

[0051] Der isolierende Block 130 ist einstuckig bei- 
spielsweise aus einer Keramik oder einem harten 
Kunstharz wie Polytetrafluorethylen gefertigt Der 
isolierende Block 130 hat eine Vorderseite 150, eine 
Ruckseite 152, eine rechte Seite 154 und eine linke 
Seite 156. Der Block 130 ist in dem Spalt 124 des 
Halteelementes 120 so angeordnet, dass seine rech- 
te Seite 154 der rechten inneren Seitenflache 124a 
und seine linke Seite 156 der linken inneren Seiten- 
flache 124b des Spalts 124 zugewandt ist 
[0052] In dem Block 130 sind zwei Durchgangslo- 
cher 158a und 158b ausgebildet, die sich senkrecht 
zur rechten Seite 154 und zur linken Seite 156 des 
Blocks 130 erstrecken. Der Block 130 ist an dem Hal- 
teelement 120 montiert, indemdie beiden Bolzen 128 
in das erste Durchgangsloch 158a und das zweite 
Durchgangsloch 158b eingesetzt sind. Da der Block 
130 durch die beiden Bolzen 128 gehalten ist dreht 
er sich nicht innerhalb des Spalts 124. 
[0053] Die Durchgangslocher 158a und 1 58b haben 
jeweils einen Innendurchmesser, der etwas kleiner 
als der AuBendurchmesser des Korpers 128b des je- 
weiligen Bolzens 128 ist. Die Bolzen 128 konnen des- 
halb fest in das ihnen jeweils zugeordnete Durch- 
gangsloch 158a bzw. 158b eingepasst werden. 
[0054] Fig. 7 A zeigt die rechte Seite 154 und 
Fig. 7B die Ruckseite 156 des isolierenden Blocks 
130. Fig. 8 zeigt eine Schnittansicht der Elektroden- 
anordnung 109 langs der in Fig. 4 dargestellten Linie 
VIII-VIII. Der Block 130 hat etwa die gleiche Breite W 
die der Spalt 124. Die rechte Seite 1 54 ist so geformt, 
dass eine erste gestufte Ruckflache 154a ausgebil- 
det ist Entsprechend ist die linke Seite 156 des 
Blocks 130 so geformt, dass eine zweite gestufte 
Ruckflache 156a ausgebildet ist. 
[0055] Wie in Fig. 8 gezeigt tragen die beiden ge- 
stuften Ruckflachen 154a und 156a dazu bei, einen 
ersten Raum 170a bzw. einen zweiten Raum 170b 
zwischen dem Block 130 und den Armen 122 des 
Halteelementes 120 zur Aufnahme der ersten Elek- 
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trade 110a bzw. der zweiten Elektrode 110b zu bil- 
den. Die beiden gestuflen. Ruckflachen 154a und 
1 56a sind sogeformt, dass einer der Bolzen 128 den 
ersten Raum 170a durchdringt, sich jedoch nicht in 
dem zweiten Raum 170b befindet, wahrend der an- 
dere Bolzen 128 den zweiten Raum 170b durch- 
dringt, sich jedoch nicht in dem ersten Raum 170a 
befindet. 

[0056] Die erste Elektrode 110a ist innerhalb des 
ersten Raums 170a an dem einen Bolzen 128 
schwenkbar montiert, wahrend die zweite Elektrode 
110b innerhalb des zweiten Raums 170b an dem an- 
deren Bolzen 128 schwenkbar montiert ist. 
[0057] Die beiden gestuften Ruckflachen 154a und 
156a sind so geformt, dass die Breite des ersten 
Raums 170a etwas grofcer als die Breite der ersten 
Elektrode 110a und die Breite des zweiten Raums 
1 70b etwas grower als die Breite der zweiten Elektro- 
de 110b ist 

[0058] Wie in Fig. 8 gezeigt, hat jeder Arm 122 des 
Halteelementes 120 zwei Durchgangslocher 160a, 
160d bzw. 160b, 160c. Die Durchgangslocher 160b 
und 160d dienen der Aufnahme der Spitze 128a des 
Bolzens 128. Die Innendurchmesser der Durch- 
gangslocher 160b und 160d sind Weiner als der Au- 
Rendurchmesser des Korpers 128b des Bolzens 
1 28, jedoch etwas groRer als der Auliendurchmesser 
die Spitze 128a. Die Innendurchmesser der Durch- 
gangslocher 160a und 160c sind etwas groBer als 
der AuBendurchmesserdes Korpers 128b. Indem die 
Bolzen 128 wie oben beschrieben eingesetzt wer- 
den, sind die beiden Elektroden 110a und 110b an 
das Halteelement 120 gekoppelt, wobei sich der iso- 
lierende Block 1 30 zwischen ihnen befindet. 
[0059] Der eine Bolzen 128 wird, beginnend mit sei- 
ner Spitze 128a, in das Durchgangsloch 160a, das 
Lagerloch 144 der zweiten Elektrode 110b, das 
Durchgangsloch 158b des isolierenden Blocks 130 
und das Durchgangsloch 160b des Halteelementes 
120 eingesetzt. Der andere Bolzen 128 wird, begin- 
nend mit seiner Spitze 128a, in das Durchgangsloch 
160c, das Lagerloch 144 der ersten Elektrode 110a, 
das Durchgangsloch 158a des isolierenden Blocks 
130 und das Durchgangsloch 160d eingesetzt. 
[0060] Wie oben beschrieben, sind die Innendurch- 
messer der Durchgangslocher 158a und 158b des 
Blocks 130 etwas kleiner als der AuRendurchmesser 
des Korpers 128b des Bolzens 128. Die Bolzen 128 
werden deshalb in den isolierenden Block 130 ge- 
presst. Die fest in den Block 130 eingepassten Bol- 
zen 128 konnen sich deshalb nicht von dem Block 
130 und damit von der Elektrodenanordnung 109 16- 
sen, wodurch eine Demontage der Elektrodenanord- 
nung 109 sicher vermieden wird. Eine Gesenk- 
schmiedung der Endabschnitte der Bolzen 128 oder 
das Aufbringen von Klebstoff auf die Bolzen 128 ist 
deshalb nicht erforderlich, urn die Bolzen 128 an der 
Elektrodenanordnung 109 zu befestigen. Selbstver- 
standlich konnen die Endabschnitte der Bolzen 128 
zusatzlich gesenkgeschmiedet werden, falls dies er- 



wiinscht ist. 

[0061] In dem wie oben beschrieben aufgebauten 
Behandlungsinstrument 100 kommen die beiden 
Elektroden 110a und 110b nicht miteinander in Kon- 
takt, au&er sie werden in ihre geschlossene Stellung 
bewegt. Dafur sorgt der zwischen den beiden Elek- 
troden 110a, 110b angeordnete isolierende Block 
130. AuBerdem halt der isolierende Block 130 die 
durch die Durchgangslocher 1 58a und 158b gefuhr- 
ten Bolzen 128 und verhindert so, dass die Bolzen 
128 durch die auf sie wirkende Kraft, welche die bei- 
den Elektroden 110a und 110b bei ihrer Bewegung 
zwischen der geoffneten und der geschlossenen 
Stellung ausuben, gebogen oder gar gebrochen wer- 
den. 

[0062] Da der Block 130 im Wesentlichen die glei- 
che Breite wie der Spalt 124 hat, biegen sich die den 
Block 130 zwischen sich haltenden Arme 122 auch 
dann nicht nach innen, wenn eine auHere Kraft auf 
sie wirkt. Dadurch wird verhindert, dass die Arme 122 
die beiden Elektroden 110a und 110b zwischen der 
geoffneten und der geschlossenen Stellung unbe- 
weglich werden lassen, indem sie fest auf die Elektro- 
den 110a und 110b drucken. 
[0063] Der Einfuhrteil 104 des Behandlungsinstru- 
mentes 100 wird durch ein Endoskop in eine Korper- 
kavitat, z.B. den Mageri, eingefuhrt. Dann werden die 
beiden Elektroden 11 0a und 110b in der Nahe des 
Zielbereichs der Schleimhaut angeordnet. 
[0064] Der Bedienteil 102 des Behandlungsinstru- 
mentes 100 wird anschliefcend so betatigt, dass die 
beiden leitenden Drahte 108 in der Hulle 106 nach 
vorne gleiten und die beiden Elektroden 110a und 
110b in die geoffnete Stellung schwenken. Die bei- 
den Elektroden 110a und 110b werden dann mit dem 
Endoskop so bewegt, dass der Zielbereich der 
Schleimhaut zwischen ihnen angeordnet wird. 
[0065] Anschlieliend werden die beiden Drahte 108 
durch Zuruckziehen des Stabteils 1 114 bezuglich 
des zylindrischen Teils 112 eingezogen, um die vor- 
deren Teile 140 der Elektroden 110a und 110b in die 
geschlossene Stellung zu bewegen und so die anvi- 
sierte Schleimhaut zu greifen. 
[0066] Anschliefiend werden die beiden Elektroden 
110a und 110b uber die leitenden Drahte 108 aus der 
Strom versorgung 200 mit elektrischem Hochfre- 
quenzstrom gespeist. Dadurch flie&t ein Hochfre- 
quenzstnom durch die zwischen den Elektroden 110a 
und 110b angeordnete Schleimhaut und koaguliert 
diese. 

[0067] Die Erfindung wurde an Hand eines speziel- 
len Ausfuhrungsbeispiels beschrieben. Es sind je- 
doch eine Reihe von Modifizierungen, z.B. hinsicht- 
lich der Formgebung oder des zu verwendenden Ma- 
terials unter Beriicksichtigung des Anwendungs- 
zwecks denkbar. 

[0068] Beispielsweise kann der jeweilige Bolzen 
128 so geformt sein, dass sein der Spitze 128a abge- 
wandtes Ende einen grdfieren Durchmesser als der 
Korper 128b hat. Dadurch wird vermieden, dass der 
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Bolzen 128 durch die Durchgangslocher 160a oder 
160c des Halteelementes 120 tritt. 
[0069] Auch mussen die beiden Elektroden 110a 
und 110b nicht auf verschiedenen Bolzen montiert 
sein. Sie konnen ebenso an einem gemeinsamen 
Bolzen schwenkbar montiert sein. 



Patentanspruche 

1. Behandlungsinstrument (100) fur ein Endos- 
kop, umfassend 

einen langgestreckten Einfuhrteil (104), der durch ei- 
nen Instrumentenkanal des Endoskops einfuhrbar 
ist, 

ein am distalen Ende des Einfuhrteils (104) ange- 
brachtes Halteelement (124), das mit einem Spalt 
(124) versehen ist, 

mindestens einen an dem Halteelement (120) ange- 
brachten Bolzen (128), der den Spalt (124) in Quer- 
richtung durchsetzt, 

zwei Manipulationselemente (110a, 110b). die von 
dem Bolzen (128) innerhalb des Spalts (124) so ge- 
halten sind, dass sie zangenartig geoffnet und ge- 
schlossen werden konnen, und 
einen zwischen den beiden Manipulationselementen 
(110a, 110b) angeordneten Abstandshalter (130), 
wobei der Bolzen (128) so an dem Abstandshalter 
(130) gehalten ist, dass er sich nicht von dem Halte- 
element (120) lost. 

2. Behandlungsinstrument (100) nach Anspruch 

1 , dadurch gekennzeichnet, dass der Bolzen (128) in 
den Abstandshalter (130) gepresst ist. 

3. Behandlungsinstrument (100) nach Anspruch 

2, dadurch gekennzeichnet, dass der Abstandshalter 
(130) ein Durchgangsloch (158a, 158b) hat, dessen 
Innendurchmesser kleiner als der AuRendurchmes- 
ser des Bolzens (128) ist, und dass der Bolzen (128) 
in das Durchgangsloch (158a, 158b) gepresst ist. 

A. Behandlungsinstrument (100), gekennzeich- 
net durch zwei Bolzen (128), die jeweils in den Ab- 
standshalter (130) gepresst sind und an denen je- 
weils eines der Manipulationselemente (110a, 110b) 
schwenkbar so montiert ist, dass die Manipulationse- 
lemente (110a, 110b) zangenartig geoffnet und ge- 
schlossen werden konnen. 

5. Behandlungsinstrument (100) nach Anspruch 
4, dadurch gekennzeichnet, dass der Abstandshalter 
(130) parallel zueinander angeordnete Durchgangs- 
locher hat (158a, 158b), die jeweils einen Innen- 
durchmesser haben, der kleiner als der Aufcendurch- 
messer des ihnen jeweils zugeordneten Bolzens 
(128) ist, und dass die Bolzen (128) jeweils in das ih- 
nen zugeordnete Durchgangsloch (158a, 158b) ge- 
presst sind. 



6. Behandlungsinstrument (100) nach einem der 
vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeich- 
net, dass die Manipulationselemente (110a, 110b) 
Elektroden sind und dass der Abstandshalter (130) 
die Elektroden elektrisch voneinander isoliert. 

7. Behandlungsinstrument (100) nach einem der 
vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Abstandshalter (130) aus Polytetraflu- 
orethylen besteht 

8. Behandlungsinstrument (100) nach einem der 
Anspruche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass 
der Abstandshalter (130) aus einer Keramik besteht 

9. Behandlungsinstrument (100) nach einem der 
Anspruche 6 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Manipulationselemente (110a, 110b) an eine Hoch- 
frequenz-Stromversorgung (200) anschlielibarsind. 

10. Behandlungsinstrument (100) nach einem 
der vorhergehenden Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass das Halteelement (120) aus einem 
isolierenden Material besteht. 

11. Behandlungsinstrument (100) nach Anspruch 
10, dadurch gekennzeichnet, dass das Halteelement 
(120) aus einem starren Kunststoff besteht. 

12. Behandlungsinstrument (100) nach Anspruch 
10, dadurch gekennzeichnet, dass das Halteelement 
(120) aus einer Keramik besteht 

Esfolgen 7 BlattZeichnungen 
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